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РОЗКЛАД РОБОТИ 20.11.2024 

 

 

 

Назва заходу Час проведення 

Пленарне засідання 14.00 –14.30 

 

Робота секцій 

 

14.30 – 16.30 

 

 

ОСНОВНІ ТЕМАТИЧНІ НАПРЯМКИ КОНФЕРЕНЦІЇ 

 
 

 Керування технічними об'єктами, робототехніка та мехатроніка 

 Інтернет речей та вбудовані системи 

 Інформаційні системи та технології на виробництві та в освіті 

 Управління програмами та проектами, проблемні питання прийняття 

рішень. 
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Розробка SCADA/HMI технології для тренажера, що моделює процеси 

управління асфальтобетонною установкою. 

 

 

 

 

 

 



ДОПОВІДІ НА СЕКЦІЯХ 
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КЕРУВАННЯ ТЕХНІЧНИМИ ОБ'ЄКТАМИ, РОБОТОТЕХНІКА ТА 

МЕХАТРОНІКА 

 

 

1. ПЕРЕДУМОВИ ТА ТЕНДЕНЦІЇ В РОЗВИТКУ ЕЛЕКТРОМОБІЛІВ 

Аксьонов О.В. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

2. КРИТЕРІЇ ВИБОРУ ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ ФРЕЗЕРНОГО 

ВЕРСТАТУ З ЧИСЛОВИМ ПРОГРАМНИМ КЕРУВАННЯМ 

Аносов Р.В. 
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ОПЕРАТОРІВ АБУ 

Гриценко К.М. 
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НАВАНТАЖУВАЧА 

Гурко В.О. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

5. МІКРОКЛІМАТ У САЛОНІ ДОРОЖНЬО-БУДІВЕЛЬНИХ МАШИН ТА 

ЙОГО ОСОБЛИВОСТІ 

Дудник О.В. 
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Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

7. МАШИННЕ НАВЧАННЯ ПРИ КЕРУВАННІ БУДІВЕЛЬНИМИ РОБОТАМИ 

Мірошник В.А. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

8. МОДЕЛЮВАННЯ РОБОЧОГО ПРОЦЕСУ БДМ У ПРОГРАМНІЙ 

ЕКОСИСТЕМІ STM32CUBE 

Плугіна Т.В., Кісельов К.В., Носаль Б.Ю. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 



 

9. АНАЛІЗ СИСТЕМИ РЕГУЛЮВАННЯ ТЕМПЕРАТУРИ 

АСФАЛЬТОБЕТОНУ ПРИ ТРАНСПОРТУВАННІ 

Потапенко А.С. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

10. АНАЛІЗ НЕОБХІДНОСТІ АВТОМАТИЗАЦІЇ Й АВТОМАТИЧНОГО 

УПРАВЛІННЯ ДВИГУНОМ 

Смірнов В.І. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

11. АНАЛІЗ СУЧАСНИХ МЕТОДІВ АВТОМАТИЗАЦІЇ АСФАЛЬТОБЕТОННИХ 

УСТАНОВОК. 

Функендорф В.В. 
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12. КОМП'ЮТЕРНІ ТЕХНОЛОГІЇ ДИСПЕТЧЕРСЬКОГО УПРАВЛІННЯ 

ПРОЦЕСУ ПЕРЕМІЩЕННЯ СИПКИХ МАТЕРІАЛІВ 

Шеванов А. Е 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

13. СУЧАСНІ ПІДХОДИ ДО МОДЕЛЮВАННЯ ІНТЕЛЕКТУАЛЬНИХ СИСТЕМ 

УПРАВЛІННЯ РОБОТОТЕХНІЧНИМИ КОМПЛЕКСАМИ У СФЕРІ 
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Янушкевич Д.А., Іванов Л.С. 
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14. ROBOTICS AND AUTOMATION: CHALLENGES AND PROSPECTS FOR 

INDUSTRIAL PRODUCTION  

Ormanbekova A.A., Bakyt Zh.A. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan. 

 

15. MEDICAL ROBOTS IN KAZAKHSTAN: CURRENT STATE AND PROSPECTS 

FOR DEVELOPMENT 

Aigerim A.N., Erikzhan A.A., Ulbala B.K., Ulan D.A., Anargul A.S. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan. 

 

16. ANALYSIS OF THE THERMAL CHARACTERISTICS OF A SOLAR HEAT 

SUPPLY SYSTEM WITH THERMOSIPHON CIRCULATION 

Ormanbekova A.A. 1Ardak Tolepberdinova2, Salima Nugmanova2,  
1Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan, 2Al-Farabi Kazakh National 

University, Almaty, Kazakhstan.  

 

17. DEVELOPMENT OF ROBOTIC SYSTEMS FOR AUTONOMOUS CONTROL IN 

SMART CITIES AND INDUSTRY 4.0 

Zhaskairatov K., Aliyeva Marta 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan. 



 

 

18. THE USE OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE AND MACHINE LEARNING IN 

THE MANAGEMENT OF HEAT TRANSFER AND COOLING PROCESSES AT 

PRODUCTION SITES 

Ormanbekova A. A.1, Zhumabaeva A. K2, Imanbek B. T. 2, 
1Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan, 2Al-Farabi Kazakh National 

University, Almaty, Kazakhstan  

 

19. REVIEW OF METHODS FOR DETERMINING OBSTACLES IN THE WAY OF 

VEHICLES 

Togzhanova K.O., Nokerova S.O. 
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20. RESEARCH AND DEVELOPMENT OF A MOBILE RECONNAISSANCE 
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Tokbayev S., Zhumahan N. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan 

 

21. DIGITAL TECHNOLOGIES FOR CONTROL OF HEAT COOLING SUPPLY 
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1. OVERVIEW OF DIGITAL LOCKS WITH ARTIFICIAL INTELLIGENCE  

Lvov А.А., Sotnik S.V. 

Kharkiv National University of Radio Electronics, Kharkiv  

 

2. OVERVIEW OF COMPUTER VISION AREAS APPLICATION FOR 

INSPECTION AND QUALITY CONTROL 

Khalimonov Y.I., Sotnik S.V. 

Kharkiv National University of Radio Electronics, Kharkiv  

 

3. RESEARCH AND DEVELOPMENT OF AN INTELLIGENT CONTROLLED AIR 

EXCHANGE SYSTEM FOR USE IN STANDARD CONDITIONS BASED ON IOT 

Dzhumabekova Z.A., Fazylov N.N. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan 

 

4. REMOTE MONITORING USING THE KERAS LIBRARY 

Kashaganova G.B., Ilakhunov P.Kh.  

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan 

 

5. ANALYSIS OF CLOUD AUTHENTICATION SYSTEMS FOR BIOMETRIC 

DATA 

Assylbek D.O. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan 

 

6. IOT AIR EXCHANGE CONTROL SYSTEM  

Sultanbay A.J. 

Almaty Technological University, Almaty, Kazakhstan 
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ІНФОРМАЦІЙНІ СИСТЕМИ ТА ТЕХНОЛОГІЇ НА ВИРОБНИЦТВІ ТА В 

ОСВІТІ 

 

 

1. ВИБІР МЕТОДІВ МОНІТОРИНГУ ТА УПРАВЛІННЯ ТРАНСПОРТНИМИ 

ПОТОКАМИ 

Білик Г. В., Д’яков О.Д. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

2. СТРУКТУРНИЙ СИНТЕЗ СИСТЕМИ КОНТРОЛЮ ДОСТУПУ НА 

ПРОМИСЛОВИХ ОБ’ЄКТАХ 

Горбань А. Ю., Безкоровайний В. В. 

Харківський національний університет радіоелектроніки, Харків 

 

3. ІНФОРМАЦІЙНА СИСТЕМА «ВОДНІ РЕСУРСИ ХАРКІВСЬКОЇ ОБЛАСТІ» 

Д'яков О.Д. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

4. ГРАФІЧНИЙ ІНТЕРФЕЙС КОРИСТУВАЧА ДЛЯ ДОСЛІДЖЕННЯ ПІД-

РЕГУЛЯТОРІВ 

Добрянський Р. О. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет 

 

 

5. ВИКОРИСТАННЯ МАШИННОГО НАВЧАННЯ ДЛЯ ВИЯВЛЕННЯ 

ПУХЛИН МОЗКУ 

Ейдлін Р.В., Колесник Л.В. 

Харківський національний університет радіоелектроніки, Харків 

 

6. ОСОБЛИВОСТІ ВИКОРИСТАННЯ РІЗНИХ СУБД У PYTHON – ПРОЕКТАХ 

Запорожцев Д.С., Запорожцев М.С. 

Львівський національний університет природокористування, м. Львів. 

 

7. РОЗРОБКА СИСТЕМИ АВТОМАТИЗОВАНОГО КЕРУВАННЯ 

СКЛАДСЬКИМ ОБЛІКОМ 

Зуєнко Е М., Абраменко І. Г. 

Харківський біотехнологічний університет, Харків 

 

8. ДОСЛІДЖЕННЯ ПРОЦЕСІВ ВИГОТОВЛЕННЯ ДЕТАЛЕЙ З 

ВИКОРИСТАННЯМ АДИТИВНИХ ТЕХНОЛОГІЙ 

Ключко О. В., Безкоровайний В. В. 

Харківський національний університет радіоелектроніки, Харків 

 

 



 

9. АНАЛІЗ МОДЕЛЕЙ СИСТЕМ ПОШУКУ ТРАЄКТОРІЙ РУХОМИХ 

ОБ’ЄКТІВ 

Коваленко Д.О. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

10. РОЗРОБКА СИСТЕМИ АВТОМАТИЗОВАНОГО КЕРУВАННЯ 

ВОДОПОСТАЧАННЯМ В СІЛЬСЬКОМУ ГОСПОДАРСТВІ 

Котляренко А В., Абраменко І. Г. 

Харківський біотехнологічний університет, Харків 

 

11. РОЗРОБКА СИСТЕМИ АВТОМАТИЗОВАНОГО КЕРУВАННЯ 

ХЛІБОПЕКАРСЬКИМ ВИРОБНИЦТВОМ 

Кравченко Р. Г., Абраменко І. Г. 

Харківський біотехнологічний університет, Харків 

 

12. ВИБІР  СУБД ДЛЯ СТВОРЕННЯ CRM ТРАНСПОРТНОЇ КОМПАНІЇ 

Кононихін О.С., Ксенофонтов Є.Р. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

13. ІНТЕГРАЦІЯ КАТАЛОГУ ДОРОЖНЬО-БУДІВЕЛЬНОЇ ТЕХНІКИ В 

СИСТЕМУ УПРАВЛІННЯ ЗАПАСАМИ 

Кононихін О.С, Мірошніченко Д.В. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

14. АКТУАЛЬНІСТЬ СИСТЕМ АВТОМАТИЗОВАНОГО КОНТРОЛЮ ЗА 

ДОТРИМАННЯМ СТРАХОВИХ ЗОБОВ’ЯЗЕНЬ НА ОСНОВІ АНАЛІЗУ 

АВТОМОБІЛЬНИХ НОМЕРІВ 

Кононихін О.С., Спасьонов К.С. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

15. ПОРІВНЯЛЬНИЙ АНАЛІЗ ІНТЕГРАЦІЇ RTK-НАВІГАЦІЇ В 

АСФАЛЬТОУКЛАДАЧАХ CATERPILLAR, VÖGELE ТА DYNAPAC 

Кудінов Є.О. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

16. МОДЕЛЬ ІНФОРМАЦІЙНОЇ ПОШУКОВОЇ СИСТЕМИ ДЛЯ ВИБОРУ 

МУЛЬТИМЕДІЙНИХ ЗАСОБІВ У НАВЧАЛЬНОМУ ПРОЦЕСІ 

Купцова А.В. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

17. ІНФОРМАЦІЙНА ТЕХНОЛОГІЯ ВИБОРУ СЕРВЕРІВ ДЛЯ СИСТЕМИ 

СУПУТНИКОВОГО МОНІТОРИНГУ АВТОТРАНСПОРТУ  

Малік Д.О., Сердюк О.В. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

 



18. АНАЛІЗ СУЧАСНИХ МЕТОДІВ ПРОЕКТУВАННЯ КОМП’ЮТЕРНИХ 

МЕРЕЖ ЗА ДОПОМОГОЮ ШТУЧНОГО ІНТЕЛЕКТУ 

Моісеєнко Р.С. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

 

19. МЕТОДИ ПРОГРАМНОГО МОНІТОРИНГУ ТЕХНІЧНОГО 

ОБСЛУГОВУВАННЯ НА ЕЛЕВАТОРНОМУ КОМПЛЕКСІ 

Піскарьов О.М., Мостовий А.В. 
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