
Міністерство освіти і науки України 

 

Харківський  національний  автомобільно-дорожній університет 

 
 

 

 

 

 
 

КОМП’ЮТЕРНО-ІНТЕГРОВАНІ ТЕХНОЛОГІЇ АВТОМАТИЗАЦІЇ 

ТЕХНОЛОГІЧНИХ ПРОЦЕСІВ 

НА ТРАНСПОРТІ ТА У ВИРОБНИЦТВІ 

 

 

 

 

ПРОГРАМА  

ВСЕУКРАЇНСЬКОЇ НАУКОВО-ПРАКТИЧНОЇ КОНФЕРЕНЦІЇ ЗДОБУВАЧІВ 

ВИЩОЇ ОСВІТИ І МОЛОДИХ УЧЕНИХ 

 

10 листопада 2021 р. 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

Харків 2021 
 



УДК 004:629:656:658  

 

Комп’ютерно-інтегровані технології автоматизації технологічних процесів на 

транспорті та у виробництві. Програма всеукраїнської науково-практичної 

конференції здобувачів вищої освіти і молодих учених. – Харків, ХНАДУ, 2021. – 14 с.  

 

ОРГКОМІТЕТ КОНФЕРЕНЦІЇ 

 

Голова 

Богомолов В.О., проф., Україна, Харків 

 
Заступники голови 

Дмитрієв І. А., проф., Україна, Харків 

Кириченко І.Г., проф., Україна, Харків 

Нефьодов Л.І. проф., Україна, Харків 

 

ОРГАНІЗАТОР КОНФЕРЕНЦІЇ 
 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Україна 

 

ЧЛЕНИ ОРГКОМІТЕТУ 
 

 

Paolo Mercorelli, Full Professor, Leuphana University, Germany  

Lars Lindner, PhD, Autonomous University of Baja California, Mexico 

Безкоровайний В.В., проф., Україна, Харків, ХНУРЕ 

Бушуєв С.Д., проф., Україна, Київ, КНУБА 

Гавриленко В.В, проф., Україна, Київ, НТУ 

Годлевський М.Д., проф., Україна, Харків, НТУ «ХПІ» 

Гурко О.Г., проф., Україна, Харків, ХНАДУ 

Кононенко І.В., проф., Україна, Харків, НТУ «ХПІ» 

Лобур М.В., проф., Україна, Львів, НУ «Львівська політехніка» 

Невлюдов І.Ш., проф., Україна, Харків, ХНУРЕ 

Ніконов О.Я., проф., Україна, Харків, ХНАДУ 

Овчаренко В.Є., проф., Україна, Харків, НДТІП 

Петренко Ю.А., проф., Україна, Харків, ХНАДУ 

Раскін Л.Г., проф., Україна, Харків, НТУ «ХПІ» 

Тимчук С. О., проф., Україна, Харків, Державний біотехнологічний університет 

Федорович О.Є., проф., Україна, Харків, НАУ «ХАІ» 

Харченко В.С., проф., Україна, Харків, НАУ «ХАІ» 

Ходаков В.Є., проф. (Україна, Херсон, ХНТУ) 

Чернов С.К., проф. (Україна, Миколаїв, НУК) 

 

 

 

 

 

© ХНАДУ, 2021  



 

 

 

РОЗКЛАД РОБОТИ 10.11.2020 

 

 

 
Назва заходу Час проведення 

Пленарне засідання 12.00 –12.30 

 

Робота секцій 

 

12.30 – 14.30 

 

 

 

 

ОСНОВНІ ТЕМАТИЧНІ НАПРЯМКИ КОНФЕРЕНЦІЇ 

 
 

 Математичне моделювання технологічних процесів. 
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